TP1/LOGICATOR -Télécommande UNE TOUCHE

W PICAXE

T¥RO10 Remote

Début

ﬁlr‘f‘n’.'..,_
Logicator for PICAXE
Entrée Foint d'ENTREE de
Infrarouge & 3 PILOTAGE/Télécom...
Phase de test de la
COMMANDE

Moteur CetD Mise en ACTIVITE
4 Avancer des moteurs
Retour en BOUCLE [
continue [

1) -Programmer et tester le logigramme présenté ci-dessus sous le logiciel
LOGICATOR ?

Remarques . Ou trouver ?

* MOTEURS CetD dans I'onglet Général / Moteurs /

* Entrée-Infrarouge dans Autre E/S / |n52::,éuege /

 A=2 dans VARIABLE Comparateur

2) Quelle constatation peut-on faire sur le pilotage obtenu ?

3) Apporter une solution au fonctionnement attendu afin de contrdler correctement
le robot ? (aprés y avoir réfléchi, présenter pour cela |'idée de principe au
professeur avant toute modification)



TP2/LOGICATOR -Télécommande CINQ touches
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